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Hintergrund

Fur Koch- und Kichenassistenzsysteme existieren gegenuber Assistenzsystemen in anderen
Kontexten spezielle Herausforderungen. Da Rezepte nicht immer linear ausgefiihrt werden und es
viele verschiedene Elemente zu beobachten gibt, ist es nur schwierig moglich den aktuellen Zustand
und Fortschritt ohne Nutzerinteraktion zu beobachten. Fir die Akzeptanz solcher Systeme stellt dies
allerdings ein Problem dar, da durch haufige Interaktionen, wie beispielsweise das manuelle
Bestatigen aller Tasks oder durch Nachfragen durch das System z.B. mit ,Hast du das schon
gemacht?”, der Nutzer stark vom Kochvorgang abgelenkt werden kann und dies als storend
empfinden kann. Des Weiteren bringt jede Kuche einen individuellen Kontext und eigene
Rahmenbedingungen, wie Lichtverhaltnisse und Kichenutensilien mit sich.

Zielsetzung der Arbeit

Ziel der Arbeit ist die Entwicklung eines Assistenzsystems zur Erkennung und zum Tracking von
Objekten und deren Zustanden im Kontext der Kliche. Dazu soll eine Oberflache zur Verwaltung der
trackbaren Utensilien umgesetzt werden. Dadurch kann fur verschiedene Kichen der Korpus der
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Gegenstande individuell durch die Nutzer aufgebaut werden. Mit der Hilfe einer festinstallierten
Kamera und entsprechenden Machine Learning Ansatzen zur Bilderkennung, soll das System dann die
Klchenutensilien anhand des erstellten Korpus und dem Kontext der Kliche erkennen. Diese
Erkennung der Gegensténde soll zusatzlich mit vereinfachten Zustanden erweitert werden. Uber eine
Schnittstelle sollen bei einem Kochvorgang alle Rezeptschritte und insbesondere die aktuell
durchgefiihrten Tasks in das System eingespeist werden kdnnen.

Konkrete Aufgaben

Implementieren einer Korpusverwaltung und eines Objekt-Trackers
Implementieren der Rezeptverwaltung und -formalisierung
Implementieren einer Aktionserkennung

Konzept und Umsetzung des Assistenten

Erhebung, Annotation und Auswertung von Daten flr eine Evaluierung

Erwartete Vorkenntnisse

Keine
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