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Hintergrund

Das Projekt Smart Work Bench (SWoB), welches in Kooperation mit der Infineon Technologie AG
durchgeführt wird, hat das Ziel, eine neuartige Anlage zur intelligenten Ausführung von
Produktionsprozessen zu entwickeln. Zudem ist die Integration eines sicheren Assistenzroboters zur
Mensch-Maschine-Interaktion vorgesehen. Die Qualität des Prozesses soll durch die sensorische und
visuelle Unterstützung des Operators, also durch direktes Anlagenfeedback erhöht werden. Darüber
hinaus besteht die Möglichkeit, visuelle Anleitungen für die einzelnen Arbeitsschritte zu Schulungs-
bzw. Einarbeitungszwecken abzurufen. Innerhalb dieser Bachelorarbeit wird das Stressverhalten bei
der Mensch-Maschine-Interaktion mit der SWoB evaluiert, um Rückschlüsse auf die User Experience
ziehen zu können. Das Robotersystem soll dem User eine bestmögliche User Experience erfahren
lassen, denn so kann die Effiktivität der gesamten Anlage (user-centered) gesteigert werden. Laut DIN
EN ISO 9241-210 umfasst die User Experience vor allem den psychischen und physischen Zustand
des Nutzers während der Interaktion. Die Akzeptanz des Robotersystems wird z.B. durch
Bewegungsgeschwindigkeit, und -verhalten (ruhig, unruhig, flüssig, ruckhaft) beeinflusst. Die
Auswirkungen dieser Parameter sollen in dem zu bearbeitenden Projekt über das Biofeedback des
Bedieners implizit betrachtet werden.
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Zielsetzung der Arbeit

Ziele der Arbeit sind:

eine Definition eines Stresslevels entwickeln und passende Parameter finden um Einfluss darauf
zu nehmen,
eine Evaluation des Stressverhaltens eines Users während der Interaktion mit einem
Robotersystem,
die Auswirkungen des Verhaltens des Robotersystem auf den Gemütszustand des Users
(nervös, vertraut, verunsichert etc.) untersuchen,
die Evaluierung von Bewegungsabläufen des Robotors hinsichtlich Nutzerfreundlichkeit / joy of
use

Konkrete Aufgaben

die Inbetriebnahme eines Biofeedback-Sensorarmbandes (Empatica E4),
das Auswerten der erhobenen Daten, um eine Definition von Stresslevel zu erarbeiten,
eine Teststudie um die Definition vom Stresslevel zu validieren,
eine gemeinsame Definition eines Anwendungsfalles bzw. des genauen experimentellen
Aufbaus für die Studie/n,
die Durchführung und Auswertung der Studien in virtueller Realität.

Erwartete Vorkenntnisse

Keine
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