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Hintergrund

Die im Gewerbepark Regensburg ansässige Firma AVL beschäftigt sich u. a. mit der Sensorik i n
autonomen Fahrzeigen und der Einführung selbständig handelnder Systeme im Straßenverkehr, sowie
deren Auswirkung. Es existiert ein firmeninterner Fahrsimulator für verschiedene Automodelle und
Verkehrssituationen, der durch die Bildschirmvisualisierung und Cockpitelemente örtlich gebunden ist.

Zielsetzung der Arbeit

Eine bereits abgeschlossene Studie gibt Aufschluss über eine Wahrnehmung des Fahrverhaltens, die
Feedbackkanäle und über die Erwartungshaltung sowie Akzeptanz bei dieser neuen Technologie. Wie
wirkt sich nun die Echtheit oder Realitätsnähe der Umgebung auf die Erwartungshaltung und
Akzeptanz von Personen aus, wenn die Umgebung des Simulators durch 360°-Videos ersetzt wird. Wie
unterschiedlich wird eine autonome Fahrt wahrgenommen, wenn sie mit unterschiedlichen
Darstellungsformen präsentiert wird, und was sind deren Vor- und Nachteile? (Worauf achtet man bei
einer autonomen Fahrt im Allgemeinen, und wie wird dies durch die Verwendung von 360°-Videos
beeinflusst (Eye-Tracking).)
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Konkrete Aufgaben

Bei der Arbeit soll eine praktische Studie durchgeführt werden, die beide Versionen des
Fahrsimulation vergleicht, und deren Vor- und Nachteile gegenüberstellt, und untersucht wie
Menschen allgemein eine autonome Autofahrt auffassen akzeptieren.

Erwartete Vorkenntnisse

Keine

Weiterführende Quellen

https://www.avl.com/web/de?avlregion=DE
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